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KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Wprowadzenie do mechatroniki [N1Mech1>WDM]

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

Przedmiot
Kierunek studiow
Mechatronika

Studia w zakresie (specjalnosc)

Poziom studiéw
pierwszego stopnia

Forma studiow
niestacjonarne

Rok/Semestr
1M

Profil studiéw
ogolnoakademicki

Jezyk oferowanego przedmiotu
polski

Wymagalnos¢

obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)

10 8 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy
dr inz. Jarostaw Adamiec
jaroslaw.adamiec@put.poznan.pl
dr inz. Jan Gorecki
jan.gorecki@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Wiedza: fizyka, mechanika ogdlna, podstawy konstrukcji maszyn, grafika inzynierska, podstawy elektroniki
i elektrotechniki Umiejetnosci: Opisu podstawowych zjawisk, konstruowania uktadoéw mechanicznych i
elektrycznych, analizowania dokumentac;ji technicznej i elektrycznej Kompetencje spoteczne: ma
swiadomo$¢ odpowiedzialnoéci za podejmowane decyzje w procesie konstruowania

Cel przedmiotu

Poznanie struktury i elementéw sktadowych systemu mechatronicznego.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:
1. Znajomos¢ genezy i rozwoju mechatroniki

2. Znajomosc¢ budowy i zasady dziatania sensoréw

3. Znajomos¢ systemow komunikacji



Umiejetnosci:

1. Identyfikacji uktadéw mechatronicznych

2. Analizowania systemow sterowania stosowanych w uktadach mechatronicznych
3. Diagnozowania usterek wystepujgcych w uktadach mechatronicznych

Kompetencje spoteczne:

1. Rozumie wptyw uktadow mechatronicznych na bezpieczenstwo uzytkownikow

2. Ma swiadomo$¢ oddziatywania uktadéw mechatronicznych na srodowisko

3. Ma swiadomos¢ waznosci pozatechnicznych aspektow i skutkdw dziatalnosci inzyniera-mechatronika

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Krotkie testy po wykfadzie. Test z wykfadu na koniec semestru. Ustne odpowiedzi z przygotowania do
laboratoriéw oraz sprawozdania.

Tresci programowe

Wyktad: Wiadomosci wprowadzajgce - definicje, interdyscyplinarnos¢, historia. Budowa ukfadéw
mechatronicznych — elementy sktadowe i ich rola. System mechatroniczny - przyktady. Sensoryka —
klasyfikacja, budowa i zasada dziatania. Aktoryka — klasyfikacja, budowa i zasada dziatania. Naped
mechatroniczny — przyktady, budowa i zasada dziatania. Sie¢ komunikacyjna w systemie
mechatronicznym np. AS-i (actuator — sensor — interface). Mechanizm decyzyjny — przyktady, budowa i
zasada dziatania.

Laboratoria: Sensoryka. Aktoryka. Naped mechatroniczny. Sie¢ komunikacyjna. Mechanizm decyzyjny

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne
Wyktad z prezentacjg multimedialng. Kospekty do laboratoriéw, stanowiska laboratoryjne.

Literatura

Podstawowa

1. Heimann B., Gerth W., Popp K.: Mechatronika, Komponenty, Metody, Przyktady, PWN, Warszawa
2001,,

2. $chmidt D.: Mechatronika, wydawnictwo REA, Warszawa 2002,

3. Swider J.: Sterowanie i automatyzacja proceséw technologicznych technologicznych uktadow
mechatronicznych, Wyd. Politechniki Slgskiej, Gliwice 2002.

Uzupetniajgca

1. Gawrysiak M.: Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Wyd. elektroniczne, Biatystok 1997.
2. Urzadzenia i systemy mechatroniczne, wydawnictwo REA, Warszawa 2009.

3. Olszewski M.: Podstawy mechatroniki, wydawnictwo REA, Warszawa 2006.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 40 2,00
Praca wiasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zaje¢ 35 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




